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11. Trofeos 


El ganador de cada sección recibirá un certificado. Los partici- 
pantes compiten por los siguientes trofeos: 


A) EI«IARU región A VHF Trophy», donada por Neal Crystals, 
para el ganador de la sección primera. 

b) El «PZK Trophy» donada por la sociedad PZK, para el 
ganador de la sección segunda 


c) La copa «Vittoria Alata l», donada por Giovanni Mikeili, 
11XD, para el ganador de la sección tercera. 

d) La copa «Vittoria Alata ll», donada por Giovanni Mikelli, 
11XD, para el ganador de la sección cuarta 

Será declarado un ganador absoluto del Concurso de la ¡ARU 
región primera de UHF/SHF. Para esta competición, las puntuacio- 
nes de los concursantes serán combinadas de la siguiente manera: 

432 MHz.x1 

1,3 GHz.x5 

2,3 GHz.x10, 

Bandas superioresx 20. 


Los participantes con máximas puntuaciones recibirán una me- 
dalia de la IARU región primera. 


12. Hojas de «logs» 


Las hojas de «logs» para usar en los concursos de VHF/UHF/SHÍE 
de la 1ARU, región primera, deben tener un formato no menor. 
A4 (297x210 mm.) y tienen que llevar la siguiente información 
columnas y en el mismo orden: fecha, hora GMT, estación 
jada, control enviado, control recibido, OTH Locator r 
número de puntos. .« 

En la primera hoja se mostará la siguiente información: nombite 
y dirección del primer operador, indicativo, sección del concurso 
QTH Locator, Club (sí o no), multioperador (sí o no), puntuación * 
final, breve descripción del transmisor, receptor y antenas usadaá, 
indicativos de otros operadores 

El «log» debe incluir la firma del primer operador certificando la 
corrección del «log» sometido. : 

Recomendamos usar las hojas de «log» que tiene a vueñstils 
disposición URE 


144 MH/z. 


TABLA QTH  |........ 


EAJAIR 


LOCATOR EA 


En el mes de abril se publicó por primera E£A10) 


vez la tabla de OTH Locators trabajados, 


desde entonces muy poca colaboración he EMTA 


recibido, cosa que me hace dudar en pro- 
seguir su publicación. 


10 
Por tanto, en vuestras manos está si se ESE 


continúa o no; os debo aclarar que esta 


tabla se hizo al igual que muchos países y | £84DF 


a petición de bastantes colegas. Mi opinión 


fue de escepticismo, pero esperaba que la EAJCSX 


colaboración fuese mayor, por lo menos 


por parte de los que lo propusieron. En el EA1YV 


caso de que deseéis figurar en la próxima, 
mandadme el número de OTH Locators 


EB4BK 


trabajados, número de países y máximas 
distancias conseguidas en las diferentes 


modalidades de QSO's. 
EA3LL 


CALCULO DE DISTANCIA Y DIRECCION DE 
ANTENA ENTRE DOS QTH LOCATORS EN BASIC 


Por José María GENE TORELLO, EA3LL. 2.2 operador 


INTRODUCCION 


Hasta el presente momento son muchos los programas en 
lenguaje «basic» para microordenadores que han sido publicados 
para calcular la di: ia existente entre dos OTH Locators, pero 
todos adolecen del 'o problema: la repetición de los mismos, 
como pueden ser, por ejemplo, «RO» en EAB y UA3. Este programa 
permite diferenciarlos y, además, nos calcula la dirección de antena 
hacia el corresponsal, bastante necesario hoy en día al usar antenas 
(o formaciones) con lóbulos de radiación muy directivos. El pro- 
grama está realizado para funcionar con el microcomputador ZX81 
de Sinclair, con su ampliación de 16K, aunque, por supuesto, el 
programa ocupa mucho menos memoria de la disponible. Cómo 
no,con ligeras variaciones funcionará con cualquier otro microorde- 
nador. 


608 — URE 


QTH LOCATOR, SU DECODIFICACION Y FORMULAS 


Las fórmulas utilizadas son las descritas por O. Schmidt, DL3OV, 
en su artículo «Calculation of distance and antenna direction from 
two QTH locators», de VHF Communications 1/78. Como sabe- 
mos, cada carácter del QTH Locator nos da información sobre la 
posición geográfica de la situación, tanto la longitud como la 
latitud, como sigue: 


Carácter de longitud .. 
QTH Locator ......... 


Carácter de latitud 


Y es necesario luego convertir las letras en números mediante la 
siguiente tabla para M y L: 


RS TUVWXYZABCODE 
28 -7-6-5-4-3-2-101 2345 


con la división entre Z y A, el meridiano de Greenwich y el paralelo 
de 400, Para la «l» y «m» se puede coger directamente su valor del 
QTH Locator, con la excepción de cuando m=0 debemos cambiar- 
lo por m=10 y restarle 1 a «l». 


Los valores de ) y 3 se obtienen de la siguiente tabla: 


Valor de » 1 
Ultima letra QTH Locator ..........a 
Valor de 3 ......... E 2... 0 


Por ejemplo, YA42f: 
M=-2, m=18,2=1, L=2, 


1, m=2,1=0, L=1, l=4, 2=2, XB20f 
1,g=0. 

El siguiente paso es convertir estos datos en la información de la 
situación. Distinguimos los valores del ATH propio con el subíndi- 
ce «o» y los del corr con el «s», La se realiza 
con las siguientes fórmulas. 


= 2. lo: a Le 
u=40+Lo. 3% x=40+ Ls 8724 


vaza Mor Me ¿de yz e e 


Seguidamente se calcula: Z=Y-V, siendo et último paso el 
insertar estos valores U, X y Z en la fórmula general de cálculo de 
la distancia: 


COS 2XC0OS UXCOS x+sin UXSiN x=cOS d 
siendo la distancia en kilómetros: D=inv cos d 111.2. 


El cálculo de la dirección de antena viene dado por la fórmula: 


ind sii 22c0s s) 
sind 


El ángulo a se toma con respecto al norte, con signo positivo 
hacia el este y con signo negativo hacia el oeste (fig. 1). Sin 
embargo, el valor del seno se va repitiendo y no podemos distinguir 
cuándo el ángulo es x o es 180—a. En la mayoría de los casos 
podemos verlo mirando un mapa, pero a largas distancias 
equivocarnos. La solución es calcular la dirección de antena para 
un QTH ligeramente más al norte. Si el segundo ángulo «' es menor 
que a entonces el cálculo es correcto, y si no, debemos corregirlo 
mediante: 


Pers valores positivos de a: a=180-a 
Para valores negativos de a: a=- (=+180) 


EL PROGRAMA 


Por supuesto que hasta aquí continuamos con el mismo proble- 
ma de siempre: ¿cómo diferenciar dos QTH Locators iguales pero 
de distinta situación? La solución adoptada es considerar que 
tenemos varios cuadros y, según en el que esté el OTH Locator, le 
añadiremos un sexto carácter que le distinguirá. El cuadro de 
referencia es el primero que se subdividió en cuadrículas y está 
comprendido entre los 0% y los 52* este de longitud, y de los 40> 
hasta los 66 de latitud, con toda Centroeuropa en sus dominios, 
y a sus QTH Locators no les añadimos sexto carácter. A los QTH 
Locators del cuadro de la izquierda les añadiremos el carácter «Wo 
de «oeste», como podría ser «VD59BW». A los del cuadro de la 
esquina inferior izquierda les añadiremos «SW» de «suroeste», 
como, pos ejemplo, «ZZ248GSW» o «RO22GSW». Y, por último, a 
los del cuadrado del sur del de origen les añadimos «S», por 


—» E 


Jigura 4. 


ejemplo, «AYOTJS». Para aclararlo podéis fijaros en la figura 2. 
Creo que no es complicar mucho el cálculo, sino que, al contrario, 
se gana en comodidad, al tener toda Europa, parte de Asia, EA8 y 
buena parte del norte de Africa en el mismo programa. 

Para los que comprendan el Basic, a gundes rasgos lo realizado 
en el programa es: de las líneas 120 a 300 se realizan las equiva- 
lencias numéricas para el QTH Locator, dependiendo de cuál sea 
el cuadro. Al calcular X, «K Code BS (2)» nos da el valor de «40+L» 
de la fórmula antes vista, y lo mismo con Y, «(Code BS (1)—L)» el 
de «M». B3 es el valor del primer número del OTH Locator (1) y B4 


el del segundo (m). Para la última letra, «VAL A$ (2,E)» es el valor 
de £ y «VAL (1,E)» la de 2. Es sólo un pequeño truco, ya que 
no podemos usar Data o Read en el ZX81. 

En 190 calculamos la distancia en kilómetros y la guardamos 

en y en 400, lo mismo con la dirección de antena, almacenándola 
en W. 
De la línea 410 a la 470 volvemos a calcular la dirección de 
antena para un OTH más al norte y realizamos las oportunas 
modificaciones. Como veréis, repetimos algunos pasos, pero real- 
mente no vale la pena crear una subrutina para ello. 

Para terminar, imprimimos la parte entera de la distancia (QARB) 
y la dirección de antena (OTF), despreciando los decimales. El 
motivo de ello es que tenemos siempre un error de casi cuatro 
kilómetros, al no ser el OTH Locator un punto, sino una pequeña 
área, y con respecto a la dirección de antena, se le añade que los 
rotores que normalmente tenemos utilizan mandos con precisión 
mucho menor de 1%. 

Por último, sólo recordaros que en el programa todos los cálcu- 
los se realizan en radianes. Por esto no os extrañe ver factores 
como P1/180 o al revés, ya que es la correspondencia entre los 
radianes y grados 

73's y QRV. Ñ 
JOSE MARIA 


LISTADO DEL PROGRAMA 


10 DIM B4(7) 
20 DIM AÍ(2.9) 
30 LETT=0 


LET V=0 
EUA gor LOCATOR PROPIO» 


GOTO 120 
100 PRINT «QTH LOCATOR CORRESPONSAL» 
110 INPUT B$ 

120 LET K-=3 

130 LETL=37 

140 1F BR(6) [> 0 THEN GOTO 180 

160 LET L= 

160 E A to 7)< >4«SW» THEN GOTO 190 


180 MN mo 

199, 1F 88(6 10 7)<>1S» THEN GOTO 220 
200 LET K=--23 

210 LETL=37 

220 LETA? (ezo 


230 LET AJ(2)=«001222101» 

240 LET E=CODE(BÍ(5)) -37 

250 1F BH(5)=4J2 THEN LET E=9 

260 LET B4=VAL BB(4) 

270 LET B3=VAL BA(3) 

280 IF B4<>0 THEN GOTO 310 

290 LET B4=10 

300 LET B3=83-1 

310 LET X=(K*+CODE B9(2)-B3/8-VAL AS(2,E)/24)"* P1/180 

320 LET Y=(2* (CODE BB(1) 1)+B4/5:VAL AS(1.E)/15)" PI/180 
330 IF V<>0 THEN GOTO 370 

340 LETU=X 

360 LETV=Y 

360 GOTO 100 

370 LETZ=Y-V 

380 LET D-=ACS(COS Z' COS U* COS X+SIN U” SIN X) 

390 LETS=111.2x D' 180/Pl 

400 LET W=[ASN(SIN 2 COS X/SIN D)]x 180/P1 

410 LET X=X+0.1* PI/180 

420 LET D=ACS(COS Z' COS U* COS X+SIN U* SIN X) 

430 LET WI [ASN(SINZ: COS X/SIN D)J" 180/81 

440 ¡FABS W>ABS W1 THEN GO' 

450 IE WSO THEN LETWEI8O 

460 IF W<O THEN LET W=-(W+180) 

470 IF W<O0 THEN LET W=360+W 
480 CLS 
490 
500 


PRINT 
ERINT ch.ag 
520 PAINT «ORB», INT 


PAINT «QTF», INT W 
560 PRINT «¿DESEA CALCULAR MAS?» 
INPUT Y$ 


- 580 CLS 
590 IF Yf< >«NO» THEN GOTO 100 


610 — URE 


Ejemplos 
QTH Locator propio: ABS6B 


OTH Locator corresponsal ORB (Km) TF (+) 
WB83BW 718 27m 
FO558 1.616 23 
YA420W 417 256 
ZZ39FSW - 241 212 
BZ45AS 254 1 
QTH Locator propio: SO62CSW 

QTH Locator corresponsal QRB (Km) QTF (*) 
HM53A 3.658 34 
BB41D... 2182 443 
XX25FSW: 1.433 
VC15JW 1729 18 
RO22GSW ; 215 285 


Salvioni Giancarlo está preparando la edición de un Callbook en 
que figurarán los OMs que se dedican a VHF; se espera que la 
edición se haga en enero de 1983, recibiéndose propuestas de 
inclusión hasta finales de octubre de 1982. Las propuestas tienen 
que mandarse según el formato siguiente: 


IDENTIFICATION SCHEDULE 


Telephone núm. (home) 
Heith from sea level 
Latitude . E 
Longitude 
Locator . 
Antennas núm. 
Receiver . a 
Transmitter ... 


¿Elements .. 


Power output . Vea 
QRVSSB .. . Frequency 

QRV CW - Frequency 

QRV (hours) Weekends . 
Interested in: 

Tropo DX .......... A APA 


Enviarlo a: Salvioni Giancarlo, Via Roversella, 1. 40054 Budrio. 
BOLOGNA. Italia. 


Creo que es muy importante para España y para nosotros que 
le parte en este Callbook todos los que nos dedicamos al DX en 
144 M 


73's de EA3LL 


